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Resumen 

Las redes neuronales son reconocidas por su habilidad de aprender relaciones no 

lineales entre variables. Dicha habilidad depende fuertemente de la función de 

activación, la cual compromete el rendimiento de la red neuronal y debe ser 

seleccionada apropiadamente en su diseño. La presente tesis propone una función de 

activación que es capaz de aprender curvaturas gaussianas durante el aprendizaje de la 

red neuronal, mediante el aprendizaje de cuatro parámetros que determinan la 

curvatura gaussiana. El objetivo de este aprendizaje es la mejora de la capacidad de la 

red neuronal para aprender relaciones no lineales, además de incrementar las 

posibilidades de encontrar las curvaturas gaussianas óptimas para determinar dichas 

relaciones. 

El trabajo, en primer lugar, proporciona las ecuaciones utilizadas para una arquitectura 

de red neuronal del tipo perceptrón multicapa y expone algunos de los trabajos de 

investigación relacionados a propuestas de mejora de la función de activación. Luego, se 

presenta la propuesta, nombrada como T4GRBF, en donde se explican sus 

características y ecuaciones de implementación. Finalmente, se ejecutan experimentos 

para evaluar el rendimiento de la propuesta, obteniendo resultados que se discuten para 

determinar las mejoras que la implementación de la T4GRBF implica en una red 

neuronal de este tipo. 

 




