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Resumen 

 
 
 

Las técnicas de detección y diagnósticos de fallos tienen como finalidad garantizar la 
fiabilidad y seguridad durante la operación de los equipos. En esta tesis, ofrece un 
panorama sobre los métodos de detección y diagnóstico de fallos enfocándose 
principalmente al que usa redes neuronales. Así mismo, se presenta la aplicación de esta 
teoría al banco de pruebas de un motor de combustión interna alternativa.  

 

Este trabajo se divide en seis capítulos. En el primer capítulo se da una visión general 
acerca de la teoría de detección y diagnóstico de fallos. En el segundo capítulo, se aborda 
la teoría de redes neuronales aplicadas a la detección y diagnóstico. En el tercer capítulo se 
presenta la teoría del motor de combustión interna alternativo. En el cuarto capítulo, se 
muestra el modelo neuronal del sistema descrito en el capítulo anterior. En el quinto 
capítulo se presenta la sintonización del PID usando métodos clásicos; además se 
desarrolla el modelo neuronal de dicho controlador. Finalmente en el sexto capítulo se 
aplica una de las técnicas de detección y diagnóstico desarrolladas en el capitulo dos.         

 


