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CAPÍTULO XXI: 

FUNCIÓN DE ONDA 

C. MOVIMIENTO ARMÓNICO 

 

C. MOVIMIENTO ARMÓNICO 

Es el movimiento de un punto M sobre una recta, si M es proyección 
de otro punto P que gira con velocidad angular constante ω rad/seg 
alrededor de un punto fijo “O” de dicha recta. 
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Si se supone que para t=0   

P estaba en Po, formando OPo un 

ángulo j con OX,  

al cabo de un tiempo t segundos  

el ángulo formado con OX será:  

y OM (en el eje de ordenadas) valdrá: 
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C. MOVIMIENTO ARMÓNICO 

Es el movimiento de un punto M sobre una recta, si M es proyección 
de otro punto P que gira con velocidad angular constante ω rad/seg 
alrededor de un punto fijo “O” de dicha recta. 

Esta ecuación  

 

es una función de onda de: 

amplitud r,  

pulsación ω    

y un ángulo de fase φ.  

A la y se le puede llamar elongación. 

C. MOVIMIENTO ARMÓNICO 

Es el movimiento de un punto M sobre una recta, si M es proyección 
de otro punto P que gira con velocidad angular constante w rad/seg 
alrededor de un punto fijo “O” de dicha recta. 
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