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Resumen 
 

 

En los proyectos de estudio de señales unidimensionales muchas veces se realiza un 

estudio global en el tiempo, pero sin embargo esta misma señal se puede separar y 

observar el comportamiento local de la señal, permitiéndonos discriminar ciertas 

características no deseadas como por ejemplo el ruido, también mediante el algoritmo 

Multirresolución se puede comprimir los datos de la señal. 

 

Este trabajo constituye principalmente una introducción a la teoría de Wavelet. Para poder 

abordar este tema se estudia de manera breve la transformada de Fourier y Gabor para 

luego dar una explicación general de los conceptos sobre Transformada de Wavelet en su 

forma continua y discreta. Posteriormente, se introduce Wavelets como una herramienta 

alternativa para filtrado y compresión de señales unidimensionales. 

 

Para utilizarla eficientemente, uno de los métodos de análisis multi-resolución es la 

transformada Wavelet discreta (DWT), la cual proporciona una discriminación simultánea 

tiempo-frecuencia de una señal y, además, permite identificar los coeficientes más 

significativos de su representación. Para lograr esto, se deben integrar varios equipos, el 

más importante de ellos es el sistema de adquisición de datos. Este sistema embebido 

contiene un protocolo de comunicación independiente y es, justamente, el motivo de 

investigación de la presente tesis. 
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